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3D LEZER MERESEK

TAMAS Levente

Abstract

This paper is about the promising 3D technology for mobile robots, automation industry or manufacturing. The
first part of the paper describes the design details of 3D a time of flight measurement system based on 2D laser
range finder, while in the second part there are shown the laser scan data assembler together with experimental
results as well.
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Osszefoglalas
A dolgozat egy 3D mérés technologiat ismertet a mobilis robotok valamint az épitészetben hasznosithaté do-
miniumban. Az els részben a felépitést ismerteti, mig a masodik rész a mért adatok feldolgozasat taglalja.

Kulcsszavak:
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1. Bevezetés
Tobb modszer is ismert ahhoz, hogy 3D méréseket lehessen elvégezni. Ezek a mddszerek 3 kate-
goridba oszthatéak annak fliggvényében, hogy milyen technologiat hasznalva mérnek: kamrak, 1éze-

rek. Az egyik legpontosabb modszer a 1ézeres méréseken alapul [1].

2. Késziilék megtervezés

Ez a fejezet a 3D 1ézer késziilék megtervezésest valamint miikodési elvét irja le. A tervezett méro-
eszkoz egy SICK LMS 210 ipari méroémiiszerre alapul.

A terv részét a mar emlitett mérémiiszer valamint egy forgd platform képezi, amely segitségével a 3.-
ik dimenzi6t sikeriil a mérésekbe behozni [2]. A terv, valamint annak a megvalositiasa az 1-es abran

lathato.
A mért pontokat .(;,8,7,) koordinaciokkal lehet leirni, ahol # a tavolsagot jeldli, 6,y pedig a

mért pont szogeltérései. A Cartezian rendszerben ezt a kovetkezo képen lehet leirni:
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1. dbra A terv valamint a megépitett prototipus

3. Kovetkeztetések / Osszefoglald
A leirt mérési rendszerrel készitett elsé irodai mérések eléggé biztatoak. Az emelkedési szoget csok-

kentve, akar centiméteres pontossagot is el lehet érni.

2. abra Egy mérés minta
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